TEACHERGEEK se dedica a inspirar vy
potenciar a los innovadores del manana. El
sistena de construccidon permite crear casi
cualqguier artefacto mecdnico. Hagalo a su
manera incorporando materiales de
contenedores encontrados y/o reciclados.
Experimenta y juega, luego revisa y utiliza la

r l
STEAM ingenieria. El sistema TeacherGeek permite

una verdadera ingenieria innovadora.

Make Just About
Anything.

Cada uno de los materiales de TeacherGeek son construidos con un pldstico
resistente los cuales pueden ser rehusados para la construccion de diferentes
modelos. Incluso le permiten al usuario integrar otros materiales tales como
cartdén, madera, papel, entre otros que son de facil acceso para optimizar sus
disenos y buscar soluciones alternas.

') Optional gg4 Optional
Labs Challenges

Cada kit incluye una guia (ensamblaje del prototipo), alternativas para
laboratorios (integracion de materias) y retos. Ademdas, incluye material
suplementario para ampliar la experiencia de aprendizaje tanto de forma
creativa como conceptualmente.
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Materiales

Estas son las partes que necesitas para construir un robot vibrador.
Partes del robot vibrador Materiales no incluidos

{Tienes mds partes? Es posible que tengas el kit del super robot vibrador.
Descargala Guia del super robot vibrador en teachergeek.com/wiggle
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Guia Alternativa de Laboratorio Libreta de Ingenieria
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El Laboratorio
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Air Racer
Bean Sorter
Breaking Bridges
Build a Boat
Catch the Bug
Contraptions
Direct Drive
Electromagnetic
Electric Racer
Flag Waver
Grab Lab
Hydraulic Claw
Hydroponics
Mini Wind Turbine
Mousetrap
Super Spring Scale
Toy Design
‘Wiggle Bot
Wind Lift
Wind Pump
Yeast Mobile

Grade K

Motion & Stability
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Engineering Design
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Waves & Applications
1-PS4-1 X
Structure, Function
1-151 X
Grade 2
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Para mas informacién comunicate con nosotros al (787) 621-6777, ext. 109 o 7
envia un correo electrénico a info@geeopr.co

GLOBAL EDUCATION EXCHANGE OPPORTUNITIES
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